SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA TECHNOLOGII | AUTOMATYKI
W WEZLE CIEPLNYM W BUDYNKU UL. SZKOLNA 4, W PRUSZKOWIE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia

Specyfikacja techniczna dotyczaca wykonania montazu urzadzen automatyki w wezle cieplnym w budynku
przy ul. Szkolna 4 w Pruszkowie.

1.2. Przedmiot i zakres robét ( grupy, klasy, kategorie)

1.2.1. Przedmiot robot

Niniejsze opracowanie okresla warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t dotyczace montazu technologii i
automatyki w wezle cieplnym.

1.2.2. Zakres robot

1. W zakres rob6t wchodza:

- roboty przygotowawcze pomieszczenia wezta: malarskie Scian i podtogi, przystosowanie posadzki,
wykonanie wentylacji grawitacyjnej

- montaz zaworow

- montaz urzadzen automatyki

1.2.3. Grupy, klasy, kategorie robdt
45232140-5  lokalne wezly grzewcze

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

1.3.1. Prace tymczasowe
Do Wykonawcy urzadzer automatyki nalezg rowniez nastepujgce prace towarzyszace i tymczasowe:
zabezpieczenie budowy w zakresie niezbednym do wykonania rob6t,

przygotowanie dokumentow koniecznych do otrzymania niezbednych zezwolen administracyjnych i
wnioskéw o dopuszczenie,

1.3.1. Roboty tymczasowe
- brak

1.4. Teren budowy

1.4.1. Organizacja robét

Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektow budowlanych nalezy stosowac sie
unormowan zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r ,,Prawo budowlane” w aktualnie obowigzujacej wersji.

1.4.1.1. Harmonogram robot
1. Przed przystgpieniem do wykonywania montazu automatyki Wykonawca powinien opracowac:

harmonogram rob6t, uwzgledniajacy ich rodzaje, kolejno$C i etapy, jak réwniez metody, sposoby i
technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstepne i pomocnicze;
Prace przygotowawcze - pomieszczenie wezta wykonac w pierwszym terminie

1.4.1.2. Wprowadzenie na budowe

1. Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t montazowych urzgdzen, nalezy sprawdzié, czy
pomieszczenie w ktérym roboty majg by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany oraz uzgodnic¢
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z Zamawiajacym sprawe ewentualnych prac pozostajagcych do wykonania w celu prawidtowego
przygotowania pomieszczenia:

Wprowadzenie na budowe odbywa sie komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron udokumentowane
jest spisaniem protokotu.

1.4.1.3. Koordynacja robot

1.

Koordynacja rob6t montazowych poszczegblnych rodzajow powinna by¢ dokonywana we wszystkich
fazach procesu inwestycyjnego.

Ogdlny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakornczenia
poszczegolnych rodzajow robot, wzglednie ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg zasadniczych robdt ogdlinobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie i
ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robo6t specjalistycznych. Ogélny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych harmonograméw robot specjalistycznych.

1.4.1.4. Dziennik budowy

1.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce i winien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia rob6t do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zasady prowadzenia dziennika budowy reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108,p0z.953).

1.4.2. Zabezpieczenie interesow 0s6b trzecich

1.
2.
3.

Wiascicielem terenu, na ktérym znajduje sie planowana inwestycja jest Uzytkownik
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publiczne.
Nalezy zastosowac rozwigzania chronigce interesy 0sob trzecich przed:

pozbawieniem mozliwosci korzystania z wody, kanalizacji, energii elektrycznej oraz ze S$rodkéw
facznosci;
ucigzliwosciami powodowanymi przez hatas, wibracje, zaktdcenia elektryczne, promieniowanie;

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca podejmie wszystkie niezbedne kroki majgce na celu
zabezpieczenie istniejgcych instalacji i urzadzen podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem w
czasie realizacji robot.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejgcych instalacji Wykonawca natychmiast powiadomi o
tym fakcie odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedacg whascicielem instalacji, a takze Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie wspdtpracowat z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi w usunieciu powstatej
awarii.

Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem rob6t lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie whasnosci publicznej i prywatnej, to Wykonawca
na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej whasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

1.4.3. Ochrona Srodowiska i zdrowia ludzi

1.4.3.1. Ochrona Srodowiska

1.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego i
stosowac je w czasie prowadzenia robét.

W szczegblnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:

miejsca na pakamere magazyn, skiadowisko ztomu gruzu bedg tak wybrane, aby nie powodowaty
zniszczen w Srodowisku naturalnym:;

beda podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu;
mozliwoscia powstania pozaru.



3. Osoby trzecie oraz osoby wykonujace roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dziatanie czynnikéw
szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczego6lnosci takich jak hatas, wibracje,
promieniowanie elektromagnetyczne, pyty i gazy o natezeniach i stezeniach przekraczajacych wartosci
dopuszczalne.

1.4.3.2. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

1. Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

2. Nie dopuszcza sie uzywania materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym,
niz dopuszczalne.

3. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robo6t bedg miaty Swiadectwo dopuszczenia, wydane przez

uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
Srodowisko.

1.4.3.3. Ochrona przeciwpozarowa

1.

2.
3.

Wykonawca ma obowigzek znaé i przestrzegaC wszystkich przepisbw dotyczacych ochrony
przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi przepisami.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym w efekcie
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

1.

Przy wykonywaniu rob6t spawalniczych. Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania og6lnych
przepisOw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegblnosci Rozporzagdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401). W szczegblnosci Wykonawca ma
obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, badz
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca przed przystagpieniem do wykonywania robét jest obowigzany opracowac instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez
nich robot.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na placu budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wszystkie osoby przebywajace na terenie budowy obowiazuje stosowanie niezbednych Srodkow
ochrony indywidualnej.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia
przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia do wykonywania prac, ktorych sie podejmuje.
Roboty zwigzane z podtgczaniem, sprawdzaniem, konserwacjg i haprawg instalacji i urzadzen technologii
i automatyki moga by¢ wykonywane wytacznie przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.
Kwalifikacje personelu Wykonawcy robét spawalniczych powinny by¢ stwierdzone przez wiasciwg
komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi(
ksigzeczka spawalnicza)

1.4.5. Zaplecze budowy

1.

Zagospodarowanie terenu budowy powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401).

Wykonawca robot technologicznych powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajgcego:

odpowiednie pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania
materiatow;

zasilanie miejsca budowy w energig elektryczng;
oSwietlenie miejsc pracy;



3.

otrzymanie dokumentacji technicznej oraz innych dokumentéw, w tym:

- zezwolenia na wykonywanie robdt;

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa w miejscu budowy
przez caty okres realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru koicowego robét.

1.5. Okreslenia podstawowe

W dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i okreslenia nigdzie
wczesniej nie zdefiniowane.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Kontrola jakosci

1.

Zastosowane w obiekcie urzadzenia i materiaty musza posiada¢ zgodne z przepisami $wiadectwa badan
technicznych, certyfikaty zgodnosci i Swiadectwa dopuszczenia, gwarancje, atesty

Powinny by¢ stosowane wyroby oznaczone znakiem zgodnosci z Polskg Norma. Dopuszcza sie
stosowanie wyrobow, dla ktérych Producent lub Dostawca zadeklarowat ich zgodno$¢ z Polskimi
Normami deklaracjg zgodnosci wydang na wiasng odpowiedzialnosé.

W obiekcie mogg by¢ zastosowane wyroby budowlane:
posiadajace certyfikaty , atesty , zgodne z normami
oznakowane znakiem budowlanym B (certyfikat);

posiadajgce oswiadczenie Producenta, ze wyrdb jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami (deklaracja
zgodnosci).

2.1.1. Jakos¢ dostaw

1.

Uzywane bedg wytacznie urzadzenia nowe, najlepszej jakosci, o ogélnie znanej marce mozliwymi do
zrealizowania w krétkim czasie.

Materiaty, elementy lub zespoly uzywane musza odpowiadaC postanowieniom zawartym w
dokumentach technicznych, jak rowniez w zamdwieniach. Jesli stanowig przedmiot norm, musza posiadac
atesty.

Wszystkie urzadzenia muszg posiada¢ oznaczenie stopnia ochrony i stopien reakcji na ogien, przyjety w
zalezno$ci od pomieszczen i ryzyka istniejagcego w miejscach, w ktérych zostang one zainstalowane.

2.1.2. Transport

1.
2.

Urzadzenia zawory, armatura powinny by¢ dostarczone od Producenta w stanie nienaruszonym

W czasie transportu oraz sktadowania aparatury i urzadzen automatyki nalezy przestrzega¢ zalecen
Wytworcdw, a w szczegolnosci:

nie naraza¢ urzadzen na nagte szarpniecia, wstrzasy, uderzenia;

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem
sie wewnatrz $rodka transportowego;

na czas transportu elementy mogace ulec uszkodzeniu nalezy zdemontowa¢ i odpowiednio zabezpieczy¢;

aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac , nie narazajac ich na uderzenia , ubytki lub
uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.;

zabezpieczyc je przed kradziezg lub zdekompletowaniem.

2.1.3. Kontrola dostaw

1.

Po dostarczeniu aparatow i urzadzen Wykonawca powinien przeprowadzi¢ ogledziny celem ustalenia
stanu w momencie dostawy. Powinno sie zwroci¢ uwage na to, czy nie ma::

$ladéw uszkodzen zewnetrznych;

powtoki malarskie nie sg uszkodzone;

urzadzenia sg kompletne;

wszystkie czesci zdemontowane na czas transportu sg kompletne i nieuszkodzone.



2.1.4. Sktadowanie

1. Dostawa materiatow przeznaczonych do rob6t montazowych automatyki powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczeh magazynowych badz miejsca montazu.

2.1.5. Urzadzenia, przewody, armatura

Dla instalacji wewnetrznych c.o. i c.w. zaprojektowano dwufunkcyjny wezet kompaktowy, w ukfadzie
rownolegtym typ ECWR-P-W-20/40, z zestawami pompowymi z ptynng regulacjg obrotow, z
automatyczng regulacja statowartosciowg temperatury c.w. i nadazng temperaturg zasilania instalacji
wewnetrznej c.o.:

dla potrzeb c.o. zaprojektowano wymiennik ptytowy lutowany CBH18-15A prod. Alfa Laval
zaprojektowano dwie pompy obiegowe c.0. z ptynng regulacjg obrotéw typ Alpha 2 25-60 prod.
Grundfos

jako zabezpieczenie instalacji c.0. zaprojektowano naczynie wzbiorcze Reflex typ NG18 o pojemnosci
18| prod. Reflex

dla potrzeb przygotowania cieptej wody zaprojektowano wymiennik ptytowy lutowany CB18-15H
prod. Alfa Laval

zaprojektowano pompe cyrkulacyjng typ Alpha2 25-40N prod. Grundfos

Regulator cyfrowy typ 5573 TROVIS firmy Samson

Regulator réznicy cisnien z ograniczeniem przeptywu Ap/v (montowany na powrocie), regulujacy
przeptyw i stabilizujacy cisnienie regulator typ 46-7 DN 15 Kvs 2,5 m3/h.

zawor regulacyjny c.o. typ 3222 DN 15 Kvs 0,63 m3/h z sitownikiem elektrycznym typ 5825-10
zawor regulacyjny c.w. typ 3222 DN 15 Kvs 1,60 m3/h z sitownikiem elektrycznym 5825-13

Czujnik temperatury zewnetrznej typ 5227-2, nalezy umiesci¢ na Scianie zewnetrznej od strony
potnocnej na wysokosci 3,0 m nad terenem.

W wezle zamontowany bedzie uktad pomiarowy zuzycia energii cieplnej.

Licznik gtowny Multical 602 i przeptywomierz ULTRAFLOWS54 DN 20 Kvs 1,5 m3/h prod.
KAMSTRUP

Podlicznik na c.o. Multical 602 i przeptywomierz ULTRAFLOWS54 DN 20 Kvs 0,6 m3/h prod.
KAMSTRUP

Ochrona instalacji c.w.u przed bakteriami legionelli

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. instalacja cieptej wody
powinna umozliwi¢ przeprowadzenie jej okresowej dezynfekcji termicznej przy temperaturze wody
nie nizszej niz 70°C.

W tym celu zainstalowana jest czujka na legionelle typ PT 1000/5207-64 na przewodzie wody
cyrkulacyjnej z budynku do wezta.

2.1.6. Roboty naprawcze i wykonczeniowe pomieszczenia wezta

- cement portlandzki z dodatkiem CEM 11 32,5 workowany do tynkowania
- wapno gaszone

- piasek do zapraw budowlanych

- gwozdzie budowlane okragte

- farba nawierzchniowa do wymalowarn wewnetrznych



3. WYMAGANIADOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

3.1. Wymagania ogoélne

1.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreSlonymi
w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym kontraktem.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny by¢:

utrzymywane w stanie zapewniajgcym ich sprawnos¢;

stosowane wytgcznie do prac, do jakich zostaty przeznaczone;

obstugiwane przez wyznaczone osoby.

3.2. Sprzet zmechanizowany

Przewiduje sie wykorzystanie nastepujgcych maszyn, urzadzen i sprzetu zmechanizowanego:

spawarka gazowa
zgrzewarka elektryczna

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Wymagania ogoélne

1.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wkasciwosci przewozonych materiatdéw.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot.

4.2. Srodki transportu

Przewiduje sie wykorzystanie nizej wymienionych Srodkdw transportu:

samochod dostawczy do 0,9t

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Jakos$é Swiadczen

1.

Jako$¢ wykonania ustug musi odpowiada¢ obowigzujgcym normom i przepisom polskim, wzglednie
europejskim. W oparciu o zawarte w wykazie $wiadczeh dane dotyczace typu, czesci i materiatow
konstrukcyjnych oraz wymiarow stuzg do wykonania kompletnego $wiadczenia z uwzglednieniem zasad
techniki i przepiséw wykonawczych.

Wymagania dotyczace zastosowanych materiatdw zostaty opisane w punkcie 2.

5.1.1.1. Wentylacja

1.

Wentylacja pomieszczen wezta musi zapewnia¢ odpowiednie warunki, wymagane dla zastosowanych w
niej aparatow i urzadzen.

5.2. Prace przygotowawcze pomieszczenia wezta

pomieszczenie przeznaczone na wezet nalezy starannie oczyscic¢

uzupetnienie podioza z betonu

szlichta cementowa

uzupetnienie tynkow wewnetrznych
malowanie tynkéw

wykonanie przewoddw wentylacji naziemnej
prace porzadkowe



5.3.

Montaz rur i ksztattek

zawory odcinajace kulowe kotnierzowe
termometry — P/ 0-200/1/100

manometry M/1602/0-16/1N

zawor regulacyjny przeptywu

filtry FS-1

wspawanie mufek do czujek

wspawanie rur przytgcznych stalowych do kroécow
wspawanie mufek do czujek i termometrow

. Montaz urzadzen automatyki

montaz zaworow regulacyjnych na c.o. i c.c.w.

montaz czujek w mufkach

montaz regulatora elektronicznego pogodowego typ Trovis 5573 na $cianie wezta
montaz czujki na $cianie pétnocnej budynku

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Przy robotach montazowych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowa réwniez odbiory

dodatkowe, miedzyoperacyjne i czesciowe, ktorych gtdwnym celem jest osiggniecie wysokiej jakosci robot.

6.1.

1.

2.

6.4.

1.

Odbiory miedzyoperacyjne

Odbioér miedzyoperacyjny jest to odbidr zakoriczonego etapu rob6t majacego istotny wptyw na prawidtowe
wykonanie dalszych robot.

Odbioru miedzyoperacyjnego dokonuje kierownik robét przy udziale pracownikow, ktorzy uczestniczyli w
wykonawstwie danego rodzaju robot oraz przedstawiciele Inwestora

Z kazdego dokonanego odbioru powinien by¢ sporzadzony protokoét podpisany przez wszystkich cztonkéw
komisji, zawierajacy ocene wykonanych robot i ewentualne zalecenia, ktdre powinny by¢ wykonane przed
podjeciem dalszych prac.

Wyniki dokonanego odbioru miedzyoperacyjnego powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

. Odbiory czeSciowe

Odbiorem czeSciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu lub instalacji stanowiaca etapowg cato$¢ jak rowniez
elementy obiektu przewidziane do zakrycia w celu sprawdzenia jakosci wykonania rob6t oraz dokonania ich
obmiaru.

Odbior tych robét powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie w obecnosci przedstawiciela Zamawiajgcego.
Z dokonanego odbioru nalezy spisa¢ protokot, w ktorym powinny by¢ wymienione ewentualne wykryte
wady (usterki) oraz okreslone terminy ich usuniecia.

. Proby montazowe i pomiary sprawdzajace

Po zakonczeniu montazu instalacji, w weZle a przed zgtoszeniem do odbioru koncowego nalezy
przeprowadzi¢ proby montazowe ,obejmujace badania i pomiary sprawdzajace. Sprawdzanie powinno by¢
wykonane przez osobe wykwalifikowang i kompetentng w zakresie sprawdzania. W czasie sprawdzania i
wykonywania préb nalezy zastosowaC Srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczerstwa 0sob i
unikniecia uszkodzerh mienia i zainstalowanego wyposazenia. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢
protokoty.

Dokumentacja powykonawcza

Techniczng dokumentacje powykonawczg stanowi:

zaktualizowany - projekt techniczny, uzupetniony niezbednymi nowymi i dodatkowymi rysunkami;
specyfikacje techniczne;

komplet protokotow prob montazowych;

protokoty rozruchu technologicznego;



komplet Swiadectw jakosci oraz kart gwarancyjnych materiatdbw, maszyn, urzgdzen i aparatow
dostarczonych przez Wykonawce rob6t wraz ze wskazaniem producentéw, dostawcow i lokalnych stuzb
naprawczych;

oSwiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg techniczng i
obowigzujagcymi przepisami;

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Przedmiar robét

1.

2.
3.

Oferenci powinni doktadnie przestudiowac catos¢ dokumentacji przetargowej, aby wykonac swoje oferty
bedac w petni Swiadomym catej odpowiedzialnosci.

Wymagana jest wycena kazdej pozycji przedmiaru robot .

Ceny i warto$¢ wstawiane do przedmiaru rob6t powinny byé wartosciami globalnymi dla rob6t opisanych
w tych pozycjach, wilaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych robot razem z
wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi i instalacjami, ktére moga okazaé sie
niezbedne oraz zawiera¢ wszelkie ogolne ryzyko, obcigzenia i obowigzki przedstawione lub zawarte w
dokumentach, na ktorych oparty jest przetarg.

Naktady robocizny, oprécz czynnosci podstawowych, muszg uwzgledniaé rowniez nastepujace roboty i
czynnosci:

zapoznanie sie z dokumentacjg techniczna;

transport sprzetu, materiatdw, wyrobow i narzedzi z miejsca sktadowania na miejsce wbhudowania;
kontrole stanu i jakosci materiatow;

przemieszczenie sprzetu w obrebie stanowiska roboczego;

montaz, demontaz i przestawiania rusztowan dla prac wykonywanych na wysokosci do 4m;
wykonywanie czynnosci pomochiczych;

obstuge sprzetu nie posiadajgcego obstugi etatowej;

czas na odpoczynek i inne uzasadnione przerwy w pracy;

utrzymanie porzadku w miejscu pracy;

przygotowanie i likwidacje stanowiska pracy;

przejscie na nastepne stanowisko pracy;

usuwanie wad i usterek zawinionych przez Wykonawce;

udziat w przeprowadzaniu wewnetrznego obmiaru i odbioru robot.

Naktady zuzycia materiatdbw Wykonawca okresli na podstawie wtasnego do$wiadczenia lub aktualnego
Katalogu Jednostkowych Norm Zuzycia Materiatdbw Budowlanych uwzgledniajac instrukcje montazowe i
wymagania okreslone w dokumentacji projektowej Obejmujg one:

iloSci materiatdw wynikajace z faktycznego zuzycia w trakcie wykonywania okreslonych elementow lub
robot;

nieuniknione ubytki i odpady zwiazane z procesem technologicznym oraz powstate w transporcie;
materiaty pomocnicze.

7.2. Ogo6lne zasady obmiaru robot

1.

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowsq i
specyfikacjami technicznymi, w jednostkach okre$lonych w wycenionym przedmiarze robét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajagcego 0 zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru.

7.3. Zasady okreSlania ilosci rob6t i materiatow

1.

2.

Obmiaru robot dokonuje sie z natury w jednostkach okreslonych w poszczeg6lnych pozycjach przedmiaru
robot.

Obmiar obejmuje:



7.4.

1.

mb i Srednice montowanych rur

ilos¢, rodzaj zamontowanych urzadzen

czujek, termometréw, manometréw, rozdzielaczy itp w szt.
m? wykonanych rob6t budowlanych

Czas przeprowadzania obmiarow

Obmiar wykonywanych robot bedzie przeprowadzany po zakofczeniu prac montazowych
obmiar robét zanikajacych bedzie przeprowadzany w czasie wykonywania tych robot;
obmiar robdt ulegajacych zakryciu bedzie wykonywany przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1.

1.

2.

8.3.

1.
2.

Odbidr koncowy

Odbidr koncowy polega na kofcowej ocenie rzeczywistego wykonania robét w zakresie ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Przed odbiorem wezta , Zamawiajacy z udziatem Uzytkownika, dokona kontroli wykonania prac. Do tego

czasu Wykonawca musi zakonczy¢ uruchomienie instalacji, w wezle wykonaC niezbedne proby i
przygotowac dokumentacje z przeprowadzonych prob.

Odbioru koncowego od Wykonawcy dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego (Inwestora).
Przed przystgpieniem do odbioru koricowego Wykonawca rob6t zobowigzany jest do:

przygotowania dokumentdéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robét bedacych przedmiotem
odbioru ( patrz punkt ,,Dokumentacja powykonawcza”);

ztozenia pisemnego wniosku o dokonanie odbioru;

umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z w/w dokumentami i przedmiotem odbioru.

Wykonawca zobowigzuje sie do udzielenia niezbednej pomocy w czasie prac komisji odbioru.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami technicznymi.

Przy dokonywaniu odbioru koricowego nalezy:

sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych rob6t z umowa, dokumentacjg projektowo — kosztorysowa, warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami;

dokonac prob i odbioru instalacji w wezle
sprawdzi¢ kompletno$¢ oraz jako$¢ wykonanych rob6t i funkcjonowanie urzadzen;
sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot (instalacji) odpowiednimi protokotami préb

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protok6t podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Zamawiajgcego i Wykonawcy oraz osoby biorgce udziat w czynno$ciach odbioru. Protokdt powinien
zawiera¢ ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione
terminy ich usuniecia.

. Przekazanie do eksploatacji

Wezet moze byc przejety do eksploatacji po przekazaniu catosci robdt wykonanych na obiekcie po odbiorze
koncowym i stwierdzeniu usuniecia wad i usterek oraz wykonania zalecen.

Przekazanie obiektu do eksploatacji Zamawiajgcemu (Uzytkownikowi) nie zwalnia Wykonawcy od
usuniecia ewentualnych wad i usterek zgtoszonych przez Uzytkownika w okresie trwania rekojmi tj. w
okresie gwarancyjnym.

Rekojmia i gwarancje

Wykonawca zapewni gwarancje whasciwego funkcjonowania urzadzen, ktore dostarczyt i zainstalowat,
Wszystkie dostarczone urzgdzenia bedg nowe i bedg posiada¢ gwarancje. Gwarancja ta bedzie obejmowaé
wszystkie wady, zarébwno zauwazalne, jak i ukryte, zastosowanych materiatdw, oraz wszystkie wady

konstrukcji lub wykonawstwa jak i dobrego funkcjonowania instalacji, zarébwno jako catosci jak i
poszczegolnych czesci sktadowych.



3. W tym celu Wykonawca podejmie niezbedne kroki, aby uzyska¢ ewentualne przedtuzenie gwarancji
od swoich dostawcow.

4. W przypadku uszkodzenia urzadzenia w okresie gwarancyjnym Wykonawca (Uzytkownik) niezwtocznie
zawiadomi Wytworce i przedtozy protokot z badan i pomiaréw wykonanych przed wigczeniem urzadzenia
do sieci, karte gwarancyjng oraz opis przebiegu awarii i towarzyszacych objawdw. Do czasu przybycia
delegowanego przez Wytworce (Dostawce) personelu, albo upowaznienia Wykonawcy (Uzytkownika) do
przeprowadzenia drobnych napraw we wiasnym zakresie, nie nalezy dokonywac zadnych napraw.

5. Termin usuniecia wad i usterek w ramach rekojmi wyznacza Inwestor w porozumieniu z Wykonawcg. W
przypadku niedotrzymania przez Wykonawce robét zobowigzar wynikajacych z rekojmi Zamawiajgcy ma
prawo do stosowania kar umownych i odszkodowania.

6. Maja zastosowanie ogolne obowigzujace przepisy dotyczace rekojmi, kar umownych i odszkodowan oraz
ewentualne szczegdtowe zapisy zawarte w umowie na wykonanie rob6t

8.4. Odbidr ostateczny
1. Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem usterek stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koricowego.

9. SPOSOB ROZLICZENIAROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych i towarzyszacych nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Sktad dokumentacji przetargowej

Dokumentacja przetargowa w zakresie instalacji elektrycznych zawiera nastepujace dokumenty:
przedmiary robot;
niniejsza ogolna specyfikacja techniczna;
opisy techniczne
komplet rysunkéw i schematdw wraz ze wszystkimi wymaganymi opiniami i uzgodnieniami.

10.2. Normy i przepisy

1. Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i rozporzadzenia wiadz centralnych, zarzadzenia wiadz
lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposob sg zwigzane z realizacjg
robot lub moga wptywac na sposéb prowadzenia robét.

2. Wezet nalezy wykona¢ wg Warunkow technicznych wykonania i odbioru weztdw cieptowniczych
COBRTI — INSTAL oraz norm zawartych w wytycznych

3. Rozporzadzenie i przepisy urzedowe (stosowaé w aktualnie obowigzujgcej wersji):
Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terenow.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12 marca 2003r w sprawie
zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003r w sprawie dokonywania oceny
zgodnosci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetycznej
oraz sposobu jej oznakowania.

Ustawa ,,Prawo ochrony srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r.

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 24 wrze$nia 2002r w sprawie okre$lenia rodzajoéw przedsiewzie¢
mogacych znaczaco oddziatywa¢ na Srodowisko oraz szczegOtowych Kkryteriow zwigzanych z
kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o oddziatywaniu na srodowisko”.
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Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu
w Srodowisku.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych.
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