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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem opracowania jest projekt budowlany bidymieszkalnego
wielorodzinnego przy ul. Bolestawa Prusa w Prosuzk.
Projektowany budynek ¢dzie posiadat trzy kondygnacje nadziemne , padklas
nieuwzytkowe oraz garawielostanowiskowy w poziomie piwnic.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg@ney zlecaniu i realizacji rob6t wymienionychpkt.
1.1.

1.3. Zakres robot giych w STWIORB

Roboty, ktérych specyfikacja dotyczy obejmggynndci majace na celu wykonanie:
»  Smietnika
*  Wyposaenie placow zabaw
e Balustrady na murkach oporowych

2. Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji -CPV 45.22.38.60

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej § wymagania szczegétowe

dotyczice wykonania i odbioru rob6t zadianych montzem i wznoszeniem gotowych konstrukcji gotowych
ostonsmietnikowych , balustrad na murkach oporowych daa®k i koszy namieci.

2.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres rob6t objych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majce
na celu wykonanie rob6t zgdanych z montaem i wznoszeniem gotowych konstrukgciji .

2.3.1 Monta maltej architektury
10.4. Okrélenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SS§ agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami

i wytycznymi.

2.5. Ogo6lne wymagania dotyge robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kiach wykonania oraz za zgodio
z SIWZ i poleceniami Zamawigego .

2.6. Mafa architektura

1. Lawki — wyréb gotowy, fabrycznie wykozony .
prefabrykatem fundamentowym.

2. Ostonysmietnikowe.

3. Trzepaki

2.7. Spret
Roboty zwizane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz mi@msi wznoszeniem gotowych
konstrukcji mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu

sprztu.

2.8. Transport

Materiaty na budowplacu zabaw powinny ldyprzewa.one odpowiednimirodkami
transportuzeby unikmé uszkodzé, trwatych odksztataeoraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.



2.9. Wykonanie robo6t
2.9.1. Zamontowani osadzenie agizer wg wytycznych producenta.

2.10. Kontrola jakéci robét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgoétiavykonania rob6t z umoywpod wzgédem
zastosowanych materiatow i dokltadnowykonania.

2.11. Obmiar robot
Jednostkami obmiarus
Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczbriyamontowanych ugdzen

2.12. Odbidr robdt
Odbioru robét dokonuje siha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodioi wykonania robét
z SIWZ i umowy.

2.13. Podstawa ptatéci
Roboty rozliczane ryczaltowo .

3.DOKUMENTY ODNIESIENIA.I INNE ZWI AZANE Z URZ ADZANIEM |
WYPOSAZANIEM PLACOW ZABAW.

NORMY.

PN-EN 1176-1:2001/A2:2008yposéaenie placow zabaw -- €& 1: Ogolne wymagania bezpiedséva
i metody bada

PN-EN 1176-2:2001/A1:2005 Wyposaenie placow zabaw
bezpieczastwa i metody badehustawek

€% 2: Dodatkowe wymagania

PN-EN 1176-3:2001/A1:2005 Wyposaenie placéw zabaw
bezpieczéstwa i metody badezjezdzalni

€% 3: Dodatkowe wymagania

PN-EN 1176-5:2001/A2:2005 Wyposaenie placéw zabaw
bezpieczastwa i metody badekaruzeli

€% 5: Dodatkowe wymagania

PN-EN 1176-7:2000Wyposaenie placéw zabaw -- Wytyczne instalowania, spramdz konserwacji i
eksploatacji

KONIEC



